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O (2¢) A MOTORE AUTOFRENANTE PRINCIPALE Tipo STM o equivalente
MOTORE AUTOFRENANTE SECONDARIO (recupero
‘ . funzione) Tipo STM o equivalente
‘ RIDUTTORE A VITE SENZA FINE INTEGRATO CON . . B
i ¢ RIDUTTORE EPICICLOIDALE (IRREVERSIBILE) Tipo STM o equivalente
‘ Q) C RIDUTTORE A RUOTE DENTATE  CILINDRICHE/CONICHE | 7io5 ST o equivalente
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DISPOSITIVO DI AGGANCIO

ITEM DWOO1-DWO0O02 D
ITEM DWOO1—DWOO02
) FLENCO ELABORATI [PM DI RIFERIMENTO
CODICI TITOL FLABORATI ITEM |
\
4 DN DN 00100 |IPM Relazione descrittiva generale
% DN DN 00108 |IPM Specifica tecnica sistemi meccanici
DN DN 00111 |IPM Assieme generale — pianta e sezioni
DN DN 00116 |IPM Sinottico funzionale — modulo e coperchio E
DN DN 00218 |IPM Assieme carroponte
DN DN 00222 1 IPM Schema funzionale carriponte ‘e pinze D e apior

PINZA AGGANCIO CORPO MODULO

ITEM DWO13—-DWO14

(o &
~ P

A

P s
QY[O.‘(AQ%«
vy
W
&)
7Y
(®)
g
®)

-
T ol
é COMPONENTI B SOTTOASSIEMI PRINCIPAL]
(1)
Fos. DESCRIZIONE NOTE
@& 1 GRUPPO DI COMANDO SOLLEVAMENTO (motore principale+secondario)
2 FUNE DI SOLLEVAMENTO G
3 ALBERO DI SINCRONISMO TAMBURI
4 TAMBURO FUNI DI SOLLEVAMENTO
5 FRENO DI EMERGENZA ||
6 | CENTRALINA IDRAULICA FRENO A DISCO A
> 7/ CELLA DI' CARICO PER FUNI
8 GRUPPO BILANCIAMENTO FUNI
H
9 SERIE DI FINE CORSA DI SICUREZZA
10 ENCODER POSIZIONE SOLLEVAMENTO (Z)
11 GRUPPO FINE CORSA ROTATIVI
| PINZA AGGANCIO COPERCHIO MODULO
ITEM DWO19 12 TVCC CON LAMPADA INCORPORATA [ |
13 GOLFARI DI AGGANCIO
14 GOLFARI DI AGCGANCIO PINZA CORPO MODULO
15 GOLFARI DI AGCANCIO PINZA COPERCHIO MODULO
('N.4 FORI ASOLATI AGGANCIO COPERCHIO MODULO 16 MANICOTTO ROTATIVO DI AGCGANCIO MODULO
K 17 GRUPPO DI COMANDO MANICOTTO j e oy R s X A
O eDOSItONAZION:
18 CATENA DI COMANDO MANICOTTO = = A ;..é’iiﬂ Voo J 8- @ g - X-F V-Fi-A 0 J B ¥
('N. 4 PERNI AGGANCIO CORPO MODULO 19 TENDICATENA 'S‘C”.W.amo IhSlbme un fl{fllfo Pfa 5/(:(//‘0
20 SERIE DI FINE CORSA DI SICUREZZA
21 | SENSORI PRESENZA CORPO MODULO
27 PERNO DI AGCANCIO COPERCHIO MODULO 01 22/06/2015 L
25 LEVA DI COMANDO MANUALE PERNO DI AGGANCIO
24 FESTONI CAVI ELETTRICI
25 DISPOSITIVO CONTROLLO TENSIONE FESTONI (TORS\OMETRO) REV. DATA DESCRIZIONE DELLA REV. INCARICATO COLLABORAZIONI VERIFICA APPROVATO/ |AuTORIZZATO DA} |
Rev. Date Revision description Prepared by Cooperations Checked out by %\E}?E)ﬁgf lfi/E Issued by
26 GRUPPO COMANDO CARRELLO ;I;thETTO Deposito Nazionale
27 GRUPPO COMANDO PONTE DN - Deposito
28 MISURATORE LASER POSIZIONE CARRELLO (X) .T”,TOLO ESITOESO/RVEGLIANZA y
itle ‘mployer review
— 29 MISURATORE LASER POSIZIONE PONTE <Y> Impianto Produzione Moduli - X POSITIVO
30 | LAMPADE ILLLUMIAZIONE AREA DI MANOVRA ‘E’i%'lima funzionale carroponte e Aoprosed
31 | FINE CORSA ROTATVO (STOP DI CAMPO) .
STRUTTURA RICHIEDENTE Dis. N. LIVELLO |
32 | ALBERO DI SINCRONIZZAZIONE Drision applcant Dug N DN DN 00222 fover P [ oM CORRETTO
33 CATENE DI COLLEGAMENTO Sote . Do ty3 SStem Foet o [] PER INFORMAZIONE
varie D D D E N For information only
34 DISPOSITIVO ANTIONDEGGIAMANETO AL PMS o v SOSTTOISGE L prp e — e Os Ovo .
Size Replaces dwg no. Replaced by dwg no. es
35 | GANCI DI COLLEGAMENTO e T
IL PRESENTE ELABORATO E' DI PROPRIETA' DI SOGIN S.P.A. E' FATTO DIVIETO A CHIUNQUE DI PROCEDERE, IN QUALSIASI MODO E SOTTO QUALSIASI FORMA, ALLA SUA PRODUZIONE,
‘ ANCHE PARZIALE, OVVERO DI DIVULGARE A TERZI QUALSIASI INFORMAZIONE IN MERITO, SENZA PREVENTIVA AUTORIZZAZIONE RILASCIATA PER SCRITTO DA SOGIN S.P.A.
This document is the property of SOGIN S.P.A.- It is strictly forbidden to reproduce this document, in whole or in part, and to provide to others any related information, without previous written consent of SOGIN S.P.A.
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